





SWIATLA ROBOCZE LED

Swiatta robocze LED mozna
zaprogramowac tak, aby wytgczaty sie od 30
sekund do 2 minut po zatrzymaniu silnika.
Umozliwia to operatorowi opuszczenie
maszyny i bezpieczne odejscie przy petnym
oswietleniu.

ALARM PASOW
BEZPIECZENSTWA |
DOBRZE WIDOCZNY PAS
BEZPIECZENSTWA

Jaskrawopomaranczowy pas
bezpieczenstwa wizualnie przypomina
operatorom o koniecznosci zapigecia go
przed wigczeniem silnika. Funkcja
ostrzegawcza przypomni operatorowi o
koniecznosci zapiecia pasa, jesli o tym
zapomniat.

ZAWOR BEZPIECZENSTWA
(ZAPOBIEGAJACY UPUSZCZENIU) PRZY
OPUSZCZANIU WYSIEGNIKA | RAMIENIA

KOMPAKTOWA Model KX085-5 jest standardowo wyposazony w
urzgdzenie sterujgce opuszczaniem wysiegnika i

SZEROKOSC MASZYNY ramienia.

Niewielka szeroko$¢ modelu KX085-
5 wynoszgca 2200 mm sprawia, ze
koparka idealnie nadaje sie do pracy
w ciasnych przestrzeniach i jest
znacznie tatwiejsza w transporcie
pomiedzy miejscami wykonywania
prac.



WERSJA Z DWUCZESCIOWYM
WYSIEGNIKIEM

Model KX085-5 mozna wyposazy¢ w dwuczesciowy
wysiegnik, dzieki ktéremu mozna wykonywagé trudniejsze
prace w szerszym zakresie lokalizaciji.

Wysoki zasigg wysypu

po prostu podnosi podndzek i naciska
prawg strone pedatu, aby wysungé
wysiegnik, lub lewg, aby go wycofa¢. Ta
funkcja znacznie upraszcza prace stopg
niezbedng do ptynnej obstugi
wysiegnika.

DYNAMICZNY ZAKRES ROBOCZY 2-CZESCIOWEGO
WYSIEGNIKA

Dwuczesciowy wysiegnik zapewnia wszechstronny zakres roboczy, dzieki czemu mozesz siegac
dalej, gtebiej, blizej i wszedzie indziej.

A. Zwiekszony zakres roboczy B. Imponujacy zasieg wysypu C. Wydajnos¢ w waskich
Wszechstronny dwuczesciowy wysiegnik Dwuczesciowy wysiegnik umozliwia przestrzeniach

zapewnia duzy zasieg i bliskie wycofanie, dzieki wysypywanie materiatu dalej i wyzej oraz vy przypadku ograniczonej przestrzeni
czemu wyréwnywanie duzych obszaréw jest oferuje wysokie dolne potozenie tyzki, dwuczesciowy wysiegnik utatwia

bardziej wydajne i produktywne. Utatwia réwniez dzieki czemu tadowanie na ciezaréwke manewrowanie, upraszczajac kopanie w
kopanie blisko maszyny, eliminujgc potrzebe jej  jest ptynne i tatwe i nie wymaga zmiany pionie i skuteczne wykonywanie gtebokich
ciggtego przestawiania. Jest szczegdlnie pozycji koparki. wykopéw pionowych pod kgtem 90°.
skuteczny podczas pracy w waskich Ponadto zapewnia niewielki promien skretu
przestrzeniach. z przodu, dzieki czemu operacje obracania i
PLYNNA PRACA JEDNOCZESNA podnoszenia w ciasnych przestrzeniach sg

jeszcze tatwiejsze.
Dwuczesciowy wysiegnik Kubota zapewnia niezawodnie ptynng i szybkg prace. Jego
innowacyjny mechanizm hydrauliczny umozliwia operatorowi tatwe jednoczesne
sterowanie ramieniem, wysiegnikiem, tyzkg i obrotem, co zwieksza wydajnos¢ pracy i
produktywnosc¢.



« OGRANICZAJ PRZESTOJE

« ZARZADZAJ FLOTA
« ZWIEKSZA) BEZPIECZENSTWO
« MAKSYMALIZUJ WYDAJNOSC

o koparkach Kubota. Wszedzie. O kazdej
porze. Z dowolnego komputera, laptopa,

wydajnos¢ operacyjng floty, ale moze
rowniez poprawi¢ bezpieczenstwo, utatwié¢
minimalizacje przestojow i planowanie
konserwacji w celu maksymalizaciji
wydajnosci.

ORYGINALNY SYSTEM ANTYKRADZIEZOWY KUBOTA

Model KX085-5 jest chroniony przez wiodacy w branzy system antykradziezowy firmy
Kubota. Tylko zaprogramowane kluczyki pozwolg na uruchomienie silnika. Proba
uruchomienia za pomocg niezaprogramowanego kluczyka uaktywni alarm. Nowe,
ulepszone funkcje obejmujg alarm przypominajgcy operatorowi o wyjeciu kluczyka po
zakohczeniu pracy oraz alarm LED zapobiegajgcy potencjalnej kradziezy.

Standardowe wyposazenie

Protected by KUBOTA
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System bezpieczenstwa

System bezpieczenstwa rozruchu silnika na lewej konsoli

Silnik do jazdy z hamulcem tarczowym

Silnik do obracania z hamulcem tarczowym

Brzeczyk ostrzegajacy o przecigzeniu

Oryginalny system antykradziezowy Kubota

Zawor zapobiegajacy nagtemu opuszczeniu na wysiegniku (ISO 8643)
Zawdr zapobiegajacy nagtemu opuszczeniu na ramieniu (ISO 8643)
Wspornik i okablowanie dla pierwszego i drugiego swiatta ostrzegawczego
Automatyczne zatrzymanie silnika

Lusterka boczne/wsteczne (lewe, prawe i wsteczne)

Kamera cofania

Wyposazenie robocze

Pomocniczy obwdd hydrauliczny (AUX1 i AUX2) na koricu ramienia
3 lampy robocze LED na kabinie i 1 na wysiegniku

Ramie 2100 mm

Kabina

ROPS (konstrukcja zabezpieczajaca przy przewrdceniu, 1S012117-2)
OPG (ostona ochronna operatora, gérna ostona, poziom |

Fotel z zawieszeniem pneumatycznym i podwdjna regulacjg
Chowany pomarariczowy pas bezpieczeristwa z funkcja ostrzegania
Hydrauliczne dzwignie sterujace z regulowanymi podpérkami pod nadgarstki
Dzwignie jazdy ze zdejmowanymi pedatami

Klimatyzacja

Ogrzewanie kabiny z odszranianiem i odmgfawianiem

Miotek do ewakuacji

Szyba przednia wspomagana elektrycznie zamortyzatorem gazowym
Kolorowy panel LCD

tadowarka USB

Zrédto zasilania 12V

2 gtodniki i antena radiowa

Miejsce na radio

System $ledzenia Kubota*

Punkty mocowania ostony przedniej szyby

Uchwyt na telefon komérkowy

Uchwyt na kubek

Silnik/uktad paliwowy

Dwuczesciowy filtr powietrza

Elektryczna pompa paliwowa silnika

Automatyczny ukfad obnizania predkosci do poziomu biegu jatowego
Elektryczna pompa do tankowania zbiornika

Separator wody z filtrem

* Specyfikacja rézni sie w zaleznosci od kraju, nalezy skontaktowac sie z lokalnym sprzedawca.

Podwozie

Gasienice gumowe 450 mm

1 gérna rolka gasienicy (typ dwukotnierzowy)

5 jednokotnierzowych rolek dla kazdej gasienicy
Przelacznik 2 predkosci jazdy na dzwigni lemiesza
Ukfad hydrauliczny

2 predkosci jazdy z automatyczng zmiang biegédw
Lemiesz spycharki z funkcja ptywania

Akumulator ci$nieniowy

Punkty kontroli ci$nienia hydraulicznego
Elektronicznie sterowany bezposredni powrdt oleju hydraulicznego
System wykrywania obciazenia z 2 pompami

Regulacja maksymalnego przeptywu oleju w obwodzie pomocniczym (AUX1 i AUX2)

Przetacznik pomocniczy (AUX1) na prawej dzwigni sterujacej (proporcjonalny)
Przelacznik pomocniczy (AUX2) na lewej dzwigni sterujacej (proporcjonalny)

System Sledzenia Kubota to inteligentniejszy
i fatwiejszy sposob na uzyskiwanie informacji

tabletu lub smartfona. Rozwigzanie Kubota w
czasie rzeczywistym nie tylko pomaga ocenic

Wyposazenie dodatkowe

Podwozie

Gasienica stalowa 450 mm (+50 kg)

Gasienica stalowa 600 mm (+100 kg)

Ramig 1750 mm (-22 kg)

System bezpieczerstwa

Zawdr zapobiegajacy nagtemu opuszczeniu na lemieszu

Pozostate

OPG (ostona ochronna operatora, ostona przednia i ostona gérna, poziom Il, 15O 10262)
Swiatto ostrzegawcze

Dodatkowa przeciwwaga dla standardowego wysiegnika (+200 kg)
Dodatkowa przeciwwaga dla 2-czesciowego wysiegnika (+260 kg)

Specjalna farba na zamdéwienie

Fluorowane gazy cieplarniane

B Oznaczenie llos¢ Ekwiwalent CO,
Model kabiny przemystowe (kg) (tony) @
KX085-5 HFC-134a 098 141 1430

(Wsp6tczynnik ocieplenia globalnego: GWP)



Dane techniczne

* Z operatorem o wadze 75 kg, oryginalna tyzka KUBOTA 176,6 kg, gotowa do pracy

Model

Waga maszyny gotowej do pracy*' kg
Pojemnosc¢ tyzki, std. CECE m?
Szerokosc¢ tyzki (bez zebow) mm
Silnik

Producent

Model

Typ

Norma dot. emisji

Moc (ISO 14396:2002)*2 KM (kW) / obr./min
Moc netto wg ISO 9249*2 KM (kW) / obr./min

Liczba cylindréw

Srednica cylindra x skok mm

Pojemnosc skokowa m’
Paliwo*?
Dlugos¢ catkowita mm
Wysokos¢ catkowita mm
Predkos¢ obrotu kabiny obr./min
Szerokos¢ gumowych gasienic mm
Dlugos¢ gasienicy majaca kontakt z gruntem mm
Wymiary lemiesza (szerokos$¢ x wysokos¢) mm
Pompy hydrauliczne

P1,P2

Natezenie przeptywu ¢/min

Cisnienie hydrauliczne MPa
Maks. sita kopania (ramie / tyzka) kN
Kat obrotu wysiegnika stopnie
Obwéd pomocniczy (SP1)

Natezenie przeptywu ¢/ min

Cisnienie hydrauliczne MPa
Obwod pomochniczy (SP2)

Natezenie przeptywu ¢/min

Cisnienie hydrauliczne MPa
Zbiornik hydrauliczny ¢
Pojemnos¢ zbiornika paliwa ¢
Maks. predkos¢ jazdy (niski bieg / wysoki bieg) km/h
Nacisk na grunt kPa (kgf/cm?)
Przeswit mm
Poziom hatasu

LpA / LwA (2000/14/WE) dB (A)
Drgania**

Przenoszone przez reke (ISO 5349-2:2001)
Kopanie/niwelacja m/s2 RMS
Jazda / bieg jatowy m/s2 RMS
Przenoszone na cate ciato (ISO 2631-1:1997)
Kopanie/niwelacja m/s2 RMS
Jazda / bieg jatowy m/s2 RMS

MONO
8467
0,21
800

KUBOTA
V3307-CR-TE5-BH-1
Chtodzony woda silnik wysokoprezny E-CDIS (z CRS i DPF)

2PB

9172
0,21
800

KUBOTA
V3307-CR-TE5-BH-1
Chtodzony woda silnik wysokoprezny E-CDIS (z CRS i DPF)

UE Stage V UE Stage V
66,6 (49,0) / 2000 66,6 (49,0) / 2000
63,2 (46,5) / 2000 63,2 (46,5) / 2000

4 4
94 x 120 94x 120
3331 3331
Olej napedowy zgodny z EN590 / HVO zgodny z EN 15940
6450 6940
2540 2540
98 98
450 450
2300 2300
2200 x 500 2200 x 500

Pompa o zmiennym wydatku
84,6 x2
274
38,1/65.22
70/60

100
20,6

558
20,6
75
115
2,7/48
36,7 (0,374)
356

72/96

<25/<25

440/<25

<0,5/<0,5
<0,879/<0,5

Pompa o zmiennym wydatku
84,6x2
274
38,1/65,2
70/60

100
20,6

558
20,6
75
115
2,7/48
39,8 (0,406)
356

72/96

<25/<25

440/<25

<0,5/<0,5
<0,879/<0,5

*1 Z operatorem o wadze 75 kg, oryginalna tyzka KUBOTA 176,6 kg, gotowa do pracy.

6*? Z olejem napedowym zgodnym z EN590.

* Nalezy zauwazy¢, ze HVO ma nizsza gestos¢ niz olej napedowy.
* Wskazane wartosci s3 mierzone w okreslonych warunkach przy maksymalnej predkosci obrotowej silnika i moga sie réznic w zaleznosci od stanu eksploatacyjnego.

WERSJA Z DWUCZESCIOWYM WYSIEGNIKIEM .
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Udzwig

kN (tony)
Model MONO
Promien punktu podnoszenia (min.) Promien punktu podnoszenia (4 m) Promien punktu podnoszenia (5 m) Promien punktu podnoszenia (maks.)
Wysoko$¢ punktu podnoszenia Na wprost Obrdcony Na wprost Obrécony Na wprost Obrécony Na wprost Obrdcony
bRy oy oy pbiy oSy poiey by phay
5m Ramie 1750 16,7(1,700  16,7(1,70)  16,2(1,65)
Ramie 2100 142(145) 142(145  142(145)
3m Ramig 1750 20,1(2,05) 20,1(205) 152(1,55) 172(1,75)  13,7(1,40)  10,8(1,10)
Ramie 2100 181(185  181(1,85  157(160) 162(165  142(145  108(1,10)
15m Ramig 1750 260(265) 186(1,90) 137(140) 201(205  132(1,35) 103(1,05  17,0(1,74) 10,7 (1,09 82(0,84)
Ramie 2100 245(250) 186(1,90)  142(145  191(1,95) 132(1,35  10,3(1,05  158(1,61) 9,3(0,95) 7,5(0,76)
im Ramie 1750 274(280) 181(1,85) 137(140) 206(210) 127(1,30)  9,8(1,00)
Ramig 2100 260(265 181(1,85)  137(140) 20,1(205  132(135)  9,8(1,00)
om Ramie 1750 284(290) 176(1,80) 132(1,35)  21,1(215  127(1,30)  9,3(0,95)
Ramie 2100 279(285 176(1,80) 132(135  21,1(215  127(130)  9,3(0,95)
m Ramig 1750 37,2(3,80)  372(380) 372(380) 2700275 172(1,75) 127(1,30) 20,1(205) 127(1,30)  9,3(0,95)
Ramig 2100 284(290)  284(290) 284(290) 274(280) 172(1,75) 127(1,30) 206(210) 123(1,25)  9,3(0,95)
Ramig 1750
m Ramig 2100 15,7(1,60)  157(1,60)  13,2(1,35)
kN (tony)
Model 2PB
Promier punktu podnoszenia (min.) Promien punktu podnoszenia (4 m) Promier punktu podnoszenia (5 m) Promien punktu podnoszenia (maks.)
Wysoko$¢ punktu podnoszenia Na wprost Obrdcony Na wprost Obrdcony Na wprost Obrécony Na wprost Obrdcony
oDy by oSSRy pbaeEy oDy pbahEny ORISRy podesy
5m Ramig 1750  230(235)  230(235  230(235  196(2000 196(200) 172(1,75) 176(1,80) 152(155)  11,8(1,20)
Ramie 2100 181(185)  181(1,85)  176(1,80)  16,7(1,70)  157(1,60)  123(1,25)
am Ramie 1750 235(240) 211(215) 157(160) 186(1,90)  147(150)  113(1,15)
Ramig 2100 2212225 216(220) 162(165  181(185)  147(150)  113(1,15)
15m Ramie 1750 274(280) 191(1,95) 142(145  20,1(205  137(140) 103(1,05  14,7(1,50) 9,6 (0,98) 7,3(0,74)
Ramie 2100 265(2,70)  191(1,95) 142(145)  20,1(205  13,7(140) 103(1,05  138(141) 9,5(0,97) 6,9(0,71)
m Ramig 1750 274(280) 186(1,90) 137(140) 206(210)  137(140)  10,3(1,05)
Ramie 2100 270(2,75)  186(1,90)  137(140) 20,1(205  137(140)  10,3(1,05)
om Ramie 1750 260(265 181(1,85) 132(135  196(2000 132(1,35)  9,8(1,00)
Ramig 2100 265(2,70) 181(1,85)  132(135  20,1(205  132(135)  9,8(1,00)
m Ramig 1750  279(285) 279(285 206(210) 225(230) 181(1.85 132(1,35)  17,2(1,75) 132(1,35  9,8(1,00)
Ramie 2100 225(230) 225(230) 225(230) 24,0(245  181(185) 132(1,35)  18,1(1.85  127(1,30)  93(0,95)
3m Ramig 1750 6,9(0,70) 6,9(0,70) 6,9(0,70)
Ramig 2100 13(1,15 11,3(1,15)  11,3(1,15)
Uwaga:

* Udzwigi podano wedtug normy ISO 10567 i nie przekraczajg one 75% obcigzenia statycznego mechanizmu uchylnego lub 87% udzwigu uktadu hydraulicznego maszyny.
* Tabela nie uwzglednia tyzki, haka, zawiesia i innych akcesoriéw do podnoszenia.
* Normy EN474-1 i EN474-5 wymagaja, aby maszyna byta wyposazona w zawor bezpieczenstwa na sitowniku wysiegnika i brzgczyk ostrzegajgcy o przecigzeniu podczas operaciji

przenoszenia.

* Specyfikacje moga ulec zmianie bez uprzedzenia ze wzgledu na wprowadzane ulepszenia.

| Promien punktu podnoszenia Punkt

Promien punktu podnoszenia

nkt podnoszfma ‘

»kos¢ punktu podnoszenia

| |

odnoszefia

»kos¢ punktu podnoszenia

Os$ obrotu

05 obrotu

* Wszystkie obrazy zamieszczone w broszurze maja charakter wyfacznie pogladowy.

Podczas obstugi koparki nalezy nosi¢ odziez i sprzet zgodnie z lokalnymi przepisami i wymaganiami w zakresie

bezpieczenstwa.

Oryginalne i zatwierdzone
czesci firmy Kubot
dla maksymal
wydajnosci,
trwatosci

i bezpieczens




